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นกัท�างานผูท้รงก�าลงั
เครือ่งยนตค์อมมอนเรล Tier III ทีม่าพรอ้มกบัการประหยดัน�้ามนัและการปลอ่ยมลพษิต�า่ดว้ยพลงังานทีเ่พิม่
ขึน้ 
การท�างานดว้ยระบบควบคมุไฮดรอลกิชัน้สงูมผีลใหป้ระหยดัเชือ้เพลงิมากขึน้ ลดตน้ทนุโดยรวม และชว่ย
เพิม่ปรมิาณงานเป็นตนัตอ่ลติร
โหมดการท�างานสามโหมดชว่ยปรับก�าลงัและความเร็วใหต้รงกนัในทกุการใชง้าน แรงขดุทีเ่พิม่ขึน้มาพรอ้ม
กบัโหมดอตัโนมตัแิละโหมดขมุพลงังานขัน้สงู  แรงขดุทีเ่พิม่ขึน้ ความเร็วปาดอยา่งเร็วและแรงบดิหมนุก�าลงั
สงูสง่ผลใหร้อบเร็วขึน้ และเพิม่ผลก�าไร ผลผลติสงู ลดตน้ทนุ

ผลผลติทางเศรษฐกจิ
CX350B ไดเ้ปรยีบจากถงัน�้ามนัเชือ้เพลงิขนาดใหญท่ีม่ป๊ัีมอตัโนมตัิ
ควบคมุการไหลเขา้ของน�้ามนัปรมิาณมากเป็นมาตรฐาน บวกกบัการใช ้
น�้ามนัเชือ้เพลงิทีล่ดลงและระบบไฮดรอลกิประสทิธภิาพสงูของเครือ่งยนต ์
Tier III  จงึท�าใหท้�างานไดน้านขึน้กอ่นทีจ่ะเตมิน�้ามนัอกีครัง้ ชว่ยใหไ้ด ้
งานมากขึน้ คลูเลอรท์ีบ่�ารงุรักษาไดง้า่ย ตดิตัง้ไวเ้รยีงกนั และชอ่งตวักรอง
สว่นกลางทีเ่ขา้ถงึไดจ้ากพืน้ดนิ ท�าใหล้ดเวลาบ�ารงุรักษา ท�าใหเ้ครือ่งจักร
ของคณุท�างานไดต้อ่เนือ่ง ปลอกทีม่รีะบบยดืเวลาการบ�ารงุรักษา (EMS) 
ท�าใหร้อบเวลาการหยอดน�้ามนัทีส่ลกัสว่นใหญน่านถงึ 1,000 ชัว่โมง ลด
เวลาหยดุซอ่ม ในขณะทีแ่ผน่ลิม่เรซิน่ดา้นขา้งแบบเสยีดทานต�า่บนบมูและ
สลกับุง้กีช๋ว่ยลดการสกึหรอ และเพิม่ความสะดวกสบายของคนขบั
เนือ่งจากการท�างานทีไ่มต่ดิขดั CX350B ใชบุ้ง้กีรุ๋น่เดยีวกนักบัเครือ่งจักร
รุน่กอ่นหนา้ ท�าใหส้ามารถใชง้านรว่มกนักบัรถอืน่ในกลุม่ไดอ้ยา่งรวดเร็ว 
คนขบัยงัสามารถตัง้คา่การเทเสรมิไดถ้งึ 10 แบบอกีดว้ย ชว่ยให ้
เปลีย่นแปลงอปุกรณไ์ดร้วดเร็วเพือ่เพิม่ความสามารถไดร้อบดา้น 
ลดตน้ทนุการด�าเนนิงาน ท�าก�าไรสงูกวา่

การออกแบบทีท่นัสมยั
การควบคมุแรงบดิของป๊ัมแบบผันแปรท�างานรว่มกบัคนัเรง่
เครือ่งยนตข์ัน้สงู และระบบเลอืกโหมดไฮดรอลกิ ท�าใหไ้ดง้านเพิม่
ขึน้และชว่ยผอ่นแรงคนขบั ระบบหมนุเวยีนกา๊ซไอเสยี (EGR) ชว่ย
ใหเ้ครือ่งยนตท์�างานตามขอ้ก�าหนดการปลอ่ยไอเสยี Tier III  สง่
ผลใหล้ดการใชน้�้ามนัเชือ้เพลงิ และท�าใหส้ ิง่แวดลอ้มของทกุคนดี
ขึน้ การจัดวางชิน้สว่นโครงสรา้งทีช่ว่ยใหบ้�ารงุรักษาไดง้า่ย ตวักรอง
สงัเคราะหท์ีล่ะเอยีดมากสามารถใชง้านไดถ้งึ 5,000 ชัว่โมงตอ่รอบ
การเปลีย่นน�้ามนัไฮโดรลกิ จงึลดเวลาทีต่อ้งหยดุซอ่มแซมและ
ตน้ทนุในการท�างาน บมูและแขนบุง้กีอ๋อกแบบใหมใ่หเ้พิม่ความแข็ง
แรงและความทนทาน ในขณะทีช่ ิน้สว่นอเิล็กทรอนกิสท์ัง้หมดมตีวั
เชือ่มตอ่แบบกนัน�้าเพือ่ใหไ้ดม้าตรฐานสงูสดุ
ความรบัผดิชอบดา้นสิง่แวดลอ้ม เพิม่ความทนทาน

ความปลอดภยัของคนขบั
โครงสรา้งหอ้งโดยสารของ CASE แบบใหมแ่ข็งแรงมากขึน้เป็นสามเทา่ และยงัเพิม่พืน้ทีก่ระจกและลดความ
เทอะทะของโครง เพือ่ใหม้องเห็นโดยรอบดขีึน้ เพิม่ความปลอดภยัตอ่คนขบัและหนา้งาน หนา้ตา่งบานเดีย่ว
ทางขวาของคนขบัใหม้มุมองทีด่เียีย่มไปยงัรอยทางและขา้มเครือ่งจักร คอนโซลท�างานทีง่า่ยตอ่การอา่น
และจอยสติ๊กทีส่ัน้กวา่แตเ่พิม่การควบคมุจะลดความเมือ่ยลา้ของคนขบัและชว่ยท�าใหไ้ดง้านมากขึน้ วาลว์
ควบคมุการปรแิตกของทอ่เป็นอปุกรณม์าตรฐานของบมูและกระบอกสบูของแขนตกั เพือ่เพิม่ความปลอดภยั
ของเครือ่งจักรใหม้ากขึน้ ทศันวสิยัทีด่ขี ึน้ ปลอดภยัสงูสดุ

MAXIMUM POWER 
AND COMFORT
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ออกแบบมาเพือ่ท�างาน
การออกแบบปรับปรงุหอ้งโดยสารใหมท่�าใหพ้ืน้ทีว่างขาและเทา้เพิม่ขึน้ 60 มม. และท�าใหห้อ้งโดยสารได ้
ประโยชนจ์ากพืน้ทีก่ระจกทีเ่พิม่ขึน้ถงึ 60%  อกีทัง้ยงัใหค้วามรูส้กึกวา้งขวางและแสงสวา่งเพิม่แกค่นขบัอกี
ดว้ย ทีน่ั่งแบบปรับนอนและเครือ่งปรับอากาศทีม่ชีอ่งระบายหลายชอ่งเป็นแบบอปุกรณม์าตรฐาน ชว่ยใหค้น
ขบัยงัคงสะดวกสบายตลอดทัง้วนัท�างาน หอ้งโดยสารทีค่วบคมุอณุหภมูติดิตัง้บนแทน่ยดึหอ้งโดยสารแบบ
ของเหลวหนดื จงึลดแรงสัน่สะเทอืนและระดบัเสยีงรบกวนภายในได ้ดว้ยการควบคมุทีร่าบรืน่อยา่งเป็น
ธรรมชาตแิละปรับใหเ้ขา้กบัสรรีะ จงึชว่ยสรา้งความสะดวกสบาย และลดความเครยีดของคนขบั ทีเ่กบ็ของใน
หอ้งโดยสารจะรวมถงึกลอ่งเกบ็ความเย็นส�าหรับเครือ่งดืม่ ทีว่างแกว้ ซองใสโ่ทรศพัทม์อืถอื และทีจั่ดเกบ็
ขนาดใหญท่ีอ่ยูด่า้นหลงัทีน่ั่งของคนขบั คนขบัพอใจ ท�างานไดม้ากขึน้

มคีวามนา่เชือ่ถอืและทนทาน
รถขดุ CASE ไดรั้บการรูจั้กมานานในทางดา้นความทนทานโดยเนือ้แท ้และความแข็งแรงของสว่นประกอบ 
โครงสรา้งสว่นบนทีแ่ข็งแกรง่ และการออกแบบบมูและบุง้กีต๋กัใหมท่ีม่กีรอบเหล็กหลอ่ชว่ยเพิม่ความแข็งแรง
และมมีาตรฐานทีส่อดคลอ้งกบัประสทิธภิาพทีเ่พิม่ขึน้ของ CX350B การออกแบบชว่งลา่งทีโ่ดดเดน่ใหก้าร
ทรงตวัทีด่ ีเพือ่ประสทิธภิาพสงูสดุของงานขดุ ปลอก EMS เพิม่ความทนทาน ลดตน้ทนุโดยรวม และเพิม่
เวลาการท�างานในสภาพการใชง้านทีย่ากล�าบาก ตวักรองไฮดรอลกิทีท่�าจากเสน้ใยสงัเคราะหป์ระสทิธภิาพ
สงูชว่ยปกป้องสว่นประกอบ โดยไมจ่�าเป็นตอ้งมตีวักรองแยกตา่งหากเมือ่ใชเ้ครือ่งจักรกบัหวักระแทกแบบไฮ
ดรอลกิ ขัว้ตอ่สายรัดอเิล็กทรอนกิสท์ัง้หมดเป็นแบบกนัน�้า และมกีารตดิตัง้ระบบไฟฟ้าสว่นกลางในพืน้ที่
สะอาดทางดา้นหลงัหอ้งโดยสาร
ลดเวลาหยดุท�างาน สมรรถนะทีไ่ดม้าตรฐาน
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เครือ่งยนต์
เครือ่งยนตห์กสบู Tire III พรอ้มดว้ยคอมมอนเรลความดนัสงู 
และเตรยีมพรอ้มส�าหรับอนาคตทีจ่ะบงัคบัใชม้าตรฐานการ
ปลอ่ยมลพษิ Euro IV เนือ่งจากออกแบบใหม้คีวามเร็วต�า่แต่
แรงบดิสงู จงึใหพ้ลงังาน 202 กโิลวตัตแ์ละแรงบดิสงูถงึ 1,080 
นวิตนั-เมตร ท�าใหม้สีมมรรถนะทีไ่รแ้รงเคน้เพือ่การใชง้านได ้
ยาวนานและไดม้าตรฐาน ความเร็วของเครือ่งยนตต์�า่กอ่ใหเ้กดิ
เสยีงรบกวนนอ้ย และปรับปรงุการใชเ้ชือ้เพลงิและลดการ
ปลอ่ยมลพษิ ทอ่ไอเสยีความจสุงูและพัดลมระบายความรอ้นที่
มเีครือ่งยนตข์นาดใหญช่ว่ยลดเสยีงเครือ่งยนตใ์หเ้บาลง
เครือ่งหลอ่เย็นเชือ้เพลงิแบบมาตรฐานชว่ยลดความสิน้เปลอืง
เชือ้เพลงิ และออกแบบใหม้วีาลว์สีต่วัตอ่กระบอกสบู เพือ่ใชใ้น
ระบบหมนุเวยีนกา๊ซไอเสยีขัน้สงู (EGR) ใหช้ว่ยลดการปลอ่ย
กา๊ซอกีดว้ย ความเร็วเดนิเบาอตัโนมตัแิละเป็นแบบปุ่ มสมัผัส 
(one-touch) ชว่ยใหค้นขบัควบคมุเครือ่งยนตไ์ดอ้ยา่งมี
ประสทิธภิาพทีส่ดุ

ระบบไฮดรอลกิ
CX350B ใชก้ารออกบบรถขดุทีเ่ป็นต�านานอนัทรงพลงัของ 
CASE เครือ่งจักรมป๊ัีมชนดิลกูสบูทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสอง
ตวัเพือ่เพิม่แรงดนัและปรมิาณการไหล โดยควบคมุไดจ้าก
ระบบแรงบดิป๊ัมควบคมุแบบแปรผันทีป่รับใหต้รงกบัก�าลงั
ของเครือ่งยนตต์ามความตอ้งการทางไฮดรอลกิ ซึง่ไดง้าน
มากขึน้จากการตอบสนองกบัการใชค้นัโยกแบบเซอรโ์วได ้
อยา่งรวดเร็ว แรงบดิแกวง่สงูและความเร็วปาดเพิม่ขึน้ สง่
ผลใหล้ดเวลาเดนิรอบในการท�างานตกัซ�้าๆ ตวักรองไฮดร
อลกิทีท่�าจากเสน้ใยสงัเคราะหป์ระสทิธภิาพสงูชว่ยกรอง
สิง่ปนเป้ือนไดส้งู ปกป้องสว่นประกอบทีส่�าคญั และยดือายุ
การเตมิน�้ามนับ�ารงุรักษาไดถ้งึ 5,000 ชัว่โมง เมือ่ใช ้
เครือ่งจักรกบัหวักระแทกไฮดรอลกิ กไ็มจ่�าเป็นตอ้งมตีวั
กรองเพิม่เตมิ จงึชว่ยลดตน้ทนุการท�างานใหแ้กล่กูคา้ 
วาลว์ควบคมุการปรแิตกของทอ่แบบมาตรฐานส�าหรับ
กระบอกแขนยกและยดืบุง้กีเ๋พิม่ความปลอดภยัใหห้นา้งาน

คนัเรง่เครือ่งยนตท์ีค่อนโซล
คอนโซลขวาทีป่รับไดเ้ต็มที ่รวมถงึตวัควบคมุคนัเรง่เครือ่งยนต์
ขัน้สงูของเครือ่งจักรชว่ยใหเ้ลอืกโหมดการท�างานได ้เซนเซอร์
แบบสวา่งบนหนา้จอคอนโซล ท�าใหเ้ห็นภาพดา้นหลงัทีย่งัคง
ชดัเจนและดงูา่ยไมว่า่อยูใ่นสภาพแสงแบบใดกต็าม ใชง้านได ้
งา่ยขึน้เพราะการจัดวางสวติชส์ว่นกลาง ในขณะทีจ่อยสติ๊ก
กา้นสัน้ชว่ยท�าใหก้ารควบคมุไดด้ขี ึน้และชว่ยผอ่นแรงคนขบั
ระบบไฮดรอลกิขัน้สงูของ CASE สามารถตัง้คา่การไหลของไฮ
ดรอลกิเสรมิไดถ้งึ 10 แบบ โดยบนัทกึโปรแกรมไวใ้น
เครือ่งจักร ท�าใหส้ามารถใชอ้ปุกรณป์ระกอบแบบตา่งๆ ถงึ 10 
แบบโดยไมจ่�าเป็นตอ้งปรับวงจรไฮดรอลกิดว้ยตวัเอง ซึง่
หมายความวา่ คนขบัสามารถเปลีย่นการตัง้คา่การไหลของหวั
กระแทก ไปเป็นการสกดัไดโ้ดยไมต่อ้งลกุออกจากทีน่ั่ง
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หอ้งโดยสารของคนขบั
หอ้งโดยสารทีป่รับใหมข่อง CXB มเีสาเรยีว
และเพิม่กระจกมากขึน้ 60% รวมทัง้หนา้ตา่ง
แบบชิน้เดยีวทางดา้นขวามอื จงึชว่ยใหก้าร
มองเห็นรอบเครือ่งจักรไดด้ขี ึน้ นอกจากนัน้ 
หอ้งโดยสารยงัแข็งแรงขึน้เป็นสามเทา่ของ
หอ้งโดยสารแบบกอ่น อนัเป็นผลมาจากการ
ออกแบบโครงสรา้งทีด่ ีกระจกหนา้หลกัมี
แผงบงัแดดทีพั่บเกบ็ได ้และสามารถยกลง
ในชอ่งวา่งหลงัคาเพือ่ใหม้มุมองชดัเจนของ
พืน้ทีข่ดุ การปรับปรงุความแข็งแรงของหอ้ง
โดยสาร พรอ้มทัง้ตดิตัง้หอ้งโดยสารบน
ของเหลวหนดื ท�าใหม้รีะดบัเสยีงรบกวนและ
การสัน่สะเทอืนต�า่กวา่ใครๆ ทีน่ั่งทีเ่ลือ่นได ้
ยาวกวา่ คอนโซลทีป่รับได ้พืน้ทีว่างเทา้เพิม่
ขึน้ไปอกี 60 มม. ทีน่ั่งคนขบัทีป่รับใหน้อน
ไดเ้ต็มที ่และชอ่งระบายอากาศมาตรฐานเกา้
ชอ่งท�าใหม้ัน่ใจไดว้า่ คนขบัน่ังอยา่งสบาย
และท�างานไดด้ตีลอดวนัท�าการ  คนขบั
ท�างานสะดวกสบายขึน้อกีเพราะมนีาฬกิา 
พืน้ทีเ่กบ็ขนาดใหญด่า้นหลงัทีน่ั่งคนขบั ที่
จับขวดและกระป๋อง ทีใ่สโ่ทรศพัทม์อืถอื 
และกลอ่งแชเ่ย็นทีใ่ชร้ะบบปรับอากาศเพือ่
ควบคมุอณุหภมูภิายใน
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การบ�ารงุรกัษา
ตวักรองไฮดรอลกิและเครือ่งยนตท์ัง้หมดตดิตัง้ไว ้
ตรงกลางและซอ่นไวใ้นแผงหนา้ปัดขนาดใหญ ่
ชว่ยใหบ้�ารงุรักษาไดใ้นระดบัพืน้ดนิ และลดเวลา
การซอ่มบ�ารงุ รถขดุ CASE ไดค้ะแนนต�า่สดุใน
การทดสอบระบบคา่การบ�ารงุรักษาของ SAE จงึ
ลดเวลาหยดุท�างาน และลดคา่ใชจ้า่ย ถงัน�้ามนั
ขนาดใหญก่วา่มกีอ๊กระบายและฝาปิดซอ่มบ�ารงุ
แบบถอดได ้เพือ่ใหม้กีารท�าความสะอาดไดง้า่ย
ในกรณีทีป่นเป้ือนน�้ามนัเชือ้เพลงิ ชอ่งระบาย
น�้ามนัเครือ่งทีเ่ป็นมติรตอ่สิง่แวดลอ้มชว่ยลดผลก
ระทบทางสิง่แวดลอ้มโดยไมต่อ้งเสีย่งจากการร่ัว
ไหลในระหวา่งบรกิารซอ่มบ�ารงุ ป๊ัมเตมิน�้ามนัดว้ย
ไฟฟ้าก�าลงัสงูแบบมาตรฐานท�างานไดเ้ร็วกวา่รุน่
กอ่นหนา้นีส้องเทา่ เพราะมฟัีงกช์ัน่หยดุอตัโนมตั ิ
ท�าใหเ้ตมิน�้ามนัไดง้า่ยขึน้ ระบบอดัจาระบสีว่น
กลางมใีหเ้ลอืกใชใ้นรถขดุ CASE ทัง้หมด

ชว่งลา่ง
การออกแบบชว่งลา่งของ CASE รับประกนัในเรือ่ง
อายกุารใชง้านของสว่นประกอบทีย่าวนานและมคีา่
ใชจ้า่ยต�า่เสมอ CX350B มชีว่งลา่งทีโ่ดดเดน่เพือ่
ใหก้ารทรงตวัทีด่สีดุ ดว้ยเฟืองขบัทีผ่า่นการชบุ
ความรอ้นเพือ่การใชง้านทีย่าวนาน ลกูกลิง้ลอ้ตนี
ตะขาบมกีารปรับปรงุรปูแบบเพือ่ทนตอ่ความสกึหรอ 
และการออกแบบโอรงิป้องกนัการซมึผา่นของวสัดทุี่
ขดัส ีชว่ยใหย้ดือายกุารใชง้านอกีดว้ย แทน่รางลอ้
ตนีตะขาบแบบแข็งและโซล่อ้ตนีตะขาบทีป่รับปรงุ
แลว้ กบัซลีใหมร่ปูทรงตวั M และสลกัทีแ่ข็งแรงมาก
ขึน้ ชว่ยเพิม่ความทนทานและไดม้าตรฐาน 

EMS สลกัชบุโครเมีย่มกบับชูทองเหลอืง 

แผน่ลิม่ลดแรงเสยีดทาน

อายกุารใชง้านสลกัและ
บชูทีน่านขึน้
บชูแบบยดืเวลาการบ�ารงุรักษา (EMS)ทีไ่ม่
ตอ้งดแูลรักษามาก มรีอบเวลา 1,000 
ชัว่โมงในการอดัจาระบ ีลดการซอ่มบ�ารงุราย
วนัและรายสปัดาหใ์หแ้กค่นขบัไดเ้ป็นอยา่ง
มาก สลกับุง้กีรั๋กษารอบเวลาอดัจาระบไีวท้ี ่
250 ชัว่โมง ในตอนนี ้บชู EMS ถกูตดิตัง้
เป็นอปุกรณม์าตรฐานในรถขดุ CXB ทัง้หมด 
(กอ่นหนา้นีม้เีฉพาะเครือ่งจักรรุน่สงูกวา่ 
CX330) แผน่ลิม่ตา้นแรงเสยีดทานในฐาน
บมูและหวัชว่ยลดเสยีงรบกวน และตดัการ
หมนุฟร ีจงึเพิม่ความทนทานและยก
มาตรฐานใหคู้ค่วรกบัชือ่เสยีงอนัดงีามของ 
CASE และชว่ยลดตน้ทนุโดยรวมและคา่ใช ้
จา่ยในการปฏบิตังิานใหล้กูคา้

B-SERIES
HYDRAULIC EXCAVATORS
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เครือ่งยนต์
เครือ่งยนตร์ุน่ลา่สดุตรงกบัขอ้ก�าหนดของยโุรปในการ "การปลอ่ยไอเสยี
ต�า่" Tier III ตามมตทิี ่97 / 68 / EC
ยีห่อ้  ___________________________________________ Isuzu
แบบ  ____________________________________ AH-6HK1XYSS  
คอมมอนเรล เทอรโ์บ อนิเตอรค์ลูเลอร ์EGR (ตวัหมนุวนกา๊ซไอเสยี) 
ลดอณุหภมูขิองเชือ้เพลงิ  ______________________________ ใช่
หวัฉีดโดยตรง (Direct injection)  ____ควบคมุดว้ยระบบอเิล็กทรอนกิส์
จ�านวนกระบอกสบู  ____________________________________ 6  
ขนาด - ชว่งชกั  ____________________________ 115 x 125 มม.
ความจขุองกระบอกสบู ___________________________ 7790 ซซีี
แรงมา้ EEC80 /1269  ____ 202 กโิลวตัต/์275 แรงมา้ที ่2000 รอบตอ่นาที
แรงบดิสงูสดุ  _____________ 1080 นวิตนั-เมตรที ่1500 รอบตอ่นาที

ระบบไฮดรอลกิ
ก�าลงัสงูสดุ  ______________2 x 290 ลติร/นาททีี ่1930 รอบตอ่นาท ี 
ลกูสบูไหลในแนวแกน 2 ตวั ป๊ัมไหลแบบผันแปร  _____________ ใช ่ 
อปุกรณป์ระกอบ/ตวัเพิม่ก�าลงั  __________ 34.3/37.3 เมกะปาสคาล
ตวัแกวง่โครงสรา้งชว่งบน  _________________ 30.4 เมกะปาสคาล
การขบัเคลือ่น  __________________________ 34.3 เมกะปาสคาล  
กรองน�้ามนั  ___________________________________6 ไมครอน
ชนดิของตวักรองน�้ามนั  _____ ใยสงัเคราะหซ์เูปอรไ์ฟน ์จับสิง่สกปรกไดส้งู

การแกวง่
ความเร็วแกวง่สงูสดุของโครงสรา้งชว่งบน  _________9.8 รอบตอ่นาที
แรงบดิแกวง่  __________________________ 112 กโิลนวิตนั-เมตร

การขบัเคลือ่น
วงจรขบัเคลือ่นมลีกูสบูไหลในแนวแกนและมอเตอรป์รับอตัราปรมิาณไหล
ความเร็วขบัเคลือ่นสงูสดุ  ________________________5.5 กม./ชม
ความเร็วขบัเคลือ่นต�า่สดุ  _______________________ 3.5 กม./ชม.
การเปลีย่นความเร็วถกูควบคมุจากแผงหนา้ปัด
การเปลีย่นเกยีรอ์ตัโนมตั ิ ______________________________ ใช ่ 
ความลาด  ___________________________________ 70% (35°)  
แรงฉุดลาก  ______________________________ 265.2 กโิลนวิตนั

ระบบไฟฟ้า
วงจร  ________________________________________ 24 โวลต์
แบตเตอรี ่ ________________ 2 X 12 โวลต ์– 128 แอมแปร/์ชัว่โมง  
วงจรมขีัว้ตอ่กนัน�้า  ___________________________________ ใช ่ 
เครือ่งก�าเนดิไฟฟ้ากระแสสลบั  ___________24 โวลต ์- 5.0 กโิลวตัต์

ชว่งลา่ง
ลกูกลิง้บน  _________________________________________ 2
ลกูกลิง้ลา่ง  _________________________________________ 8
จ�านวนแผน่ลอ้ตนีตะขาบ  ______________________________ 48
ชนดิของเกอืก  _______________________สายพานฟันเฟืองสามตวั  
ความกวา้งมาตรฐานของแผน่ลอ้ตนีตะขาบ  _____________ 600 มม.
รางลอ้ตนีตะขาบ  __________________ ดา้นหนา้ และ 1 ทีส่ว่นกลาง

ความจขุองวงจรและสว่น
ประกอบ
ถงัน�้ามนัเชือ้เพลงิ  _______________________________ 580 ลติร
ถงัน�้ามนัไฮดรอลกิ  ______________________________ 350 ลติร
ระบบไฮดรอลกิ  _________________________________ 175 ลติร  
เฟืองทดการขบัเคลือ่น (แตล่ะดา้น)  __________________ 9.5 ลติร
เฟืองทดสา่ย  ___________________________________ 7.9 ลติร
น�้ามนัเครือ่ง (รวมทัง้การเปลีย่นไสก้รอง)  _______________ 38 ลติร
ระบบระบายความรอ้นของเครือ่งยนต ์ __________________ 30 ลติร

บุง้กี๋
วตัถปุระสงคท์ ัว่ไป
ความจ ุSAE ลติร 740 940 1150 1360 1580 1800 2010
ความกวา้ง มม. 750 900 1050 1200 1350 1500 1650
น�า้หนกั กก. 770 820 910 1000 1150 1230 1330

ใชง้านหนกั
ความจ ุSAE ลติร 740 940 1150 1360 1580 1800 2010
ความกวา้ง มม. 750 900 1050 1200 1350 1500 1650
น�า้หนกั กก. 864 938 1096 1243 1350 1429 1537

ใชง้านหนกัพเิศษ
ความจ ุSAE ลติร 1360
ความกวา้ง มม. 1200

ใชง้านหนกัพเิศษ
ความจ ุSAE ลติร 2010
ความกวา้ง มม. 1650
น�า้หนกั กก. 1660

* ส�าหรับขนาดบุง้กีอ๋ ืน่ๆ โปรดตดิตอ่ตวัแทนจ�าหน่ายของ CASE

B-SERIES
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ขนาดท ัว่ไป
บมูมาตรฐาน 6.45 เมตร

น�า้หนกัและแรงกดพืน้ดนิ
ชนดิแขน 3.25 – บุง้กี ๋1.4 ม.3 พรอ้มคนขบั ระบบน�้ามนัหลอ่ลืน่ และเชือ้เพลงิเต็มถงั

ชนดิแขน 3.25 – บุง้กีช๋นดิงานหนัก 1.4 ม.3 พรอ้มคนขบั ระบบน�้ามนัหลอ่ลืน่ และเชือ้เพลงิเต็มถงั 

ความยาวของบุง้กี๋ แขน 2.21 ม. แขน 2.63 ม. แขน 3.25 ม. แขน 4.04 ม.**
A ความสงูโดยรวม (มอีปุกรณป์ระกอบ) ม. 3.51 3.50 3.26 3.48
B ความสงู (หอ้งโดยสาร/ราวบนัได) ม. 3.13 3.13 3.13 3.13
C ความยาวโดยรวม (มอีปุกรณป์ระกอบ) ม. 11.26 11.13 11.05 11.09
D ความยาวโดยรวม (ไมม่อีปุกรณป์ระกอบ) ม. 5.91 5.91 5.91 5.91
E ความกวา้งของโครงสรา้งชว่งบน ม. 3.02 3.02 3.02 3.02
F ระยะหา่งของโครงสรา้งชว่งบนถงึพืน้ ม. 1.21 1.21 1.21 1.21
G รศัมแีกวง่ (ปลายทา้ย) ม. 3.45 3.45 3.45 3.45
H ความยาวโดยรวมของลอ้ตนีตะขาบ ม. 4.98 4.98 4.98 4.98
I ศนูยเ์ดนิเบาถงึศนูยเ์ฟือง ม. 4.04 4.04 4.04 4.04
J ขนาดลอ้ตนีตะขาบ* ม. 2.60 2.60 2.60 2.6
K ความกวา้งมาตรฐานของเกอืกลอ้ตนีตะขาบ มม. 600 600 600 600
L ความกวา้งโดยรวมของลอ้ตนีตะขาบ - เกอืก 600 มม.*** ม. 3.20 3.20 3.20 3.2

- เกอืก 700 มม.*** ม. 3.40 3.40 3.40 3.4
- เกอืก 800 มม.*** ม. 3.60 3.60 3.60 3.6
- เกอืก 900 มม.*** ม. 3.80 3.80 3.80 3.8

N ระยะหา่งใตท้อ้ง ม. 0.48 0.48 0.48 0.48

* ขนาดมาตรฐาน (2.39 เมตรส�าหรับ NLC) / ** มเีฉพาะในรุน่ CX350B / *** 2.99 เมตร NLC / *** ลดลง 0.21 เมตรเพือ่ใหไ้ดค้วามกวา้งของลอ้ตนีตะขาบตามชดุโครงสรา้ง NLC

CX350B น�า้หนกั (กก.) แรงกดพืน้ดนิ (เมกะปาสคาล)
เกอืกเหล็ก 600 มม. 34,200 0.064

CX350B น�า้หนกั (กก.) แรงกดพืน้ดนิ (เมกะปาสคาล)
เกอืกเหล็ก 600 มม. 36,200 0.068

SPECIFICATIONS
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ขอ้มลูประสทิธภิาพการท�างาน
บมูมาตรฐาน 6.45 เมตร

ความยาวของบุง้กีเ๋กรด แขน 2.21 ม. แขน 2.63 ม. แขน 3.25 ม. แขน 4.04 ม.
A ระยะยืน่ขดุสงูสดุ ม. 3.51 3.50 3.26 3.48
B ระยะยืน่ขดุสงูสดุทีร่ะดบัพืน้ดนิ ม. 3.13 3.13 3.13 3.13
C ความลกึสงูสดุขดุ 11.26 11.13 11.05 11.09
D ความลกึขดุ ระดบัลา่ง - 2.44 เมตร ม. 5.91 5.91 5.91 5.91
E ความสงูทิง้ดนิสงูสดุ ม. 3.02 3.02 3.02 3.02
F ความสงูเอือ้มถงึโดยรวม ม. 1.21 1.21 1.21 1.21
G รศัมแีกวง่ต�า่สดุ - อปุกรณป์ระกอบ ม. 3.45 3.45 3.45 3.45
H ความลกึของผนงัตรงแนวขดุ ม. 4.98 4.98 4.98 4.98

แรงขดุ – ไมม่ตีวัเพิม่ก�าลงั (Power Boost) กโิลนวิตนั 4.04 4.04 4.04 4.04
- มตีวัเพิม่ก�าลงั กโิลนวิตนั 2.60 2.60 2.60 2.6

แรงฉกี - ไมร่วมตวัเพิม่ก�าลงั (Power Boost) กโิลนวิตนั 600 600 600 600
- มตีวัเพิม่ก�าลงั กโิลนวิตนั 3.20 3.20 3.20 3.2

B-SERIES
HYDRAULIC EXCAVATORS
CX350B
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บมูเดยีว มาตรฐาน 6.45 เมตร

LC – ความยาวแขน 2.21 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม.3 - 1239 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 8.63 เมตร 

LC – ความยาวแขน 2.63 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม.3 - 1239 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.18 เมตร 

LC – ความยาวแขน 3.25 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.4 ม.3 - 1169 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.67 เมตร 

LC – ความยาวแขน 4.04 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.15 ม.3 - 1046 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 10.43 เมตร 

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

ม.360°

ดา้นหนา้
การยืน่แขน

ระยะยืน่ไกลสดุ 3.0 ม. 4.5 ม. 6.0 ม. 7.5 ม. 9.0 ม.

คา่ตา่งๆแสดงเป็นหน่วยกโิล

ขดีความสามารถการเท 75.0%
เครือ่งหมายดอกจัน (*) =ขดีความสามารถไฮดรอลกิ 87% 

6.86
8.28
8.85
9.13
9.17
8.95
8.45
7.64
6.37

7.62
8.83
9.36
9.63
9.66
9.45
8.99
8.22
7.6

5.24

8.57
9.65
10.1
10.4
10.4
10.2
9.79
9.01
8.07
6.54

6.33
7.67
8.27
8.58
8.61
8.38
7.85
6.96
5.54

                     8777 * 8508
         9383 * 9055  8607 * 6094      8564 * 5847
     13555 * 13432  10543 * 8481  9056 * 5853      7984  4907
     16600 * 11924  11933 * 7824  9115  5533      7305  4417
     18352 * 11017  12494  7291  8791  5242      7079  4223
     18438 * 10745  12145  6989  8580  5052      7264  4296
 18703 * 18703 * 17487 * 10773  12053  6909  8530  5007      7981  4701
 19964 * 19964 * 15532 * 11007  11920 * 7037          9694  5700
     11950 * 11510              9752 * 8367  
      

                     8021 * 7424
             8066 * 6153      6596 * 5070
         9943 * 8584  8603 * 5883      6735 * 4327
     15681 * 12250  11419 * 7911  9133  5543  6724  4033  6553  3927
     17885 * 11186  12554  7334  8780  5225  6555  3882  6364  3764
     18485 * 10749  12136  6972  8530  5000      6504  3816
 15930 * 15930 * 17892 * 10681  11976  6833  8427  4907      7053  4129
 21906 * 21906 * 16262 * 10843  12048  6895  8518  4989      8301  4871
 17240 * 17240 * 13200 * 11246  9849 * 7202          9009 * 6624  
       

             6372 * 6372 *     6026 * 6026 *
             7407 * 6325      4537 * 4537 *
         9138 * 8845  8039 * 6036  6562 * 4304  4636 * 3977
 13761 * 13761 * 14412 * 12841  10734 * 8164  8881 * 5677  6813  4122  4902 * 3624
 7198 * 7198 * 17144 * 11619  12219 * 7539  8893  5329  6608  3933  5371 * 3470
 10610 * 10610 * 18426 * 10971  12282  7102  8595  5061  6448  3786  5973  3496
 15484 * 15484 * 18387 * 10751  12028  6881  8428  4911      6397  3734
 21488 * 21488 * 17249 * 10798  11999  6857  8422  4905      7345  4298
 20317 * 20317 * 14834 * 11073  11138 * 7033          8928 * 5547
     10201 * 10201 *             8572 * 8572 *

                     4513 * 4513 *
                 5444 * 4545  3460 * 3460 *
             7152 * 6176  6683 * 4378  3510 * 3406
     12401 * 12401 * 9573 * 8401  8076 * 5773  6855  4152  3677 * 3112
 12183 * 12183 * 15558 * 11976  11256 * 7672  8943  5364  6599  3917  3977 * 2971
 11487 * 11487 * 17603 * 11021  12303  7107  8506  5024  6381  3717  4462 * 2971
 14351 * 14351 * 18274 * 10576  11912  6668  8315  4800  6241  3588  5240 * 3129
 18657 * 18657 * 17793 * 10475  11766  6642  8217  4712  6222  3570  6122  3513
 23128 * 22228  16143 * 10630  11847  6712  8302  4788      7448  4313
 17821 * 17821 * 12857 * 11055  9412 * 7025          8256 * 6193 

LIFTING
CAPACITY

CX350B
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บมูเดยีว ความกวา้งมาตรฐาน 6.45 เมตร

ม.360°

ดา้นหนา้
การยืน่แขน

ระยะยืน่ไกลสดุ 3.0 ม. 4.5 ม. 6.0 ม. 7.5 ม. 9.0 ม.

คา่ถกูแสดงเป็นหน่วยกโิล

ขดีความสามารถการเท 75.0%
เครือ่งหมายดอกจัน (*) =ขดีความสามารถไฮดรอลกิ 87% 

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.

NLC – ความยาวแขน 2.21 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม3 - 1239 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 8.63 เมตร 
                     8777 * 7812
         9383 * 8300  8607 * 5569      8564 * 5339
     13555 * 12184  10543 * 7737  9056 * 5332      7958  4458
     16600 * 10723  11933 * 7095  9085  5017      7280  3993
     18352 * 9845  12453  6573  8761  4731      7054  3804
     18438 * 9581  12104  6277  8550  4544      7238  3861
 18703 * 18703 * 17487 * 9609  12012  6199  8500  4499      7953  4226
 19964 * 19964 * 15532 * 9835  11920 * 6324          9661  5132
     11950 * 10322              9752 * 7545 

6.33
7.67
8.27
8.58
8.61
8.38
7.85
6.96
5.54

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.

NLC – ความยาวแขน 2.63 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม.3 - 1239 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.18 เมตร 
                     8021 * 6814 
             8066 * 5626      6596 * 4617
         9943 * 7837  8603 * 5361      6735 * 3919
     15681 * 11037  11419 * 7178  9103  5026  6700  3641  6530  3538
     17885 * 10006  12512  6613  8750  4713  6532  3488  6341  3379
     18485 * 9583  12095  6259  8500  4492      6480  3419
 15930 * 15930 * 17892 * 9517  11935  6123  8396  4400      7027  3701
 21906 * 19836  16262 * 9674  12006  6184  8488  4481      8272  4375
 17240 * 17240 * 13200 * 10065  9849 * 6485          9009 * 5969 

6.86
8.28
8.85
9.13
9.17
8.95
8.45
7.64
6.37

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

NLC – ความยาวแขน 3.25 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.4 ม.3 - 1169 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.67 เมตร 
             6372 * 5934      6026 * 5756
             7407 * 5795      4537 * 4191
         9138 * 8093  8039 * 5511  6562 * 3904  4636 * 3598
 13761 * 13761 * 14412 * 16611  10704 * 7427  8881 * 5158  6790  3724  4902 * 3203
 7198 * 7198 * 17144 * 10427  12219 * 6814  8863  4816  6584  3538  5371 * 3112
 10610 * 10610 * 18426 * 9799  12241  6387  8564  4552  6425  3393  5951  3128
 15484 * 15484 * 18387 * 9586  11986  6171  8398  4405      6374  3341
 21488 * 19635  17249 * 9632  11958  6147  8391  4399      7318  3853
 20317 * 20200  14834 * 9898  11138 * 6320          8928 * 4991
     10201 * 10201 *             8572 * 8287

7.62
8.83
9.36
9.63
9.66
9.45
8.99
8.22
7.06
5.24

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

NLC – ความยาวแขน 4.04 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.15 ม3 - 1046 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 10.43 เมตร 
                     4513 * 4513 * 
                 5444 * 4140  3460 * 3460 *
             7152 * 5647  6683  3975  3510 * 3066
     12401 * 12197  9573 * 7655  8076 * 5250  6837  3752  3677 * 2784
 12183 * 12183 * 15588 * 10767  11256 * 6941  8920  4848  6581  3520  3977 * 2646
 11487 * 11487 * 17603 * 9843  12272  6389  8542  4513  6363  3322  4462 * 2969
 14351 * 14351 * 18274 * 9412  11880  6057  8292  4292  6223  3195  5240 * 2778
 18657 * 18657 * 17793 * 9314  11734  5933  8194  4206  6204  3178  6105  3127
 23128 * 19345  16143 * 9463  11815  6002  8279  4281      7427  3855
 17821 * 17821 * 12857 * 9875  9412 * 6308          8256 * 5566

8.57
9.65
10.1
10.4
10.4
10.2
9.79
9.01
8.07
6.54

B-SERIES
HYDRAULIC EXCAVATORS
CX350B



คา่ถกูแสดงเป็นหน่วยกโิล
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ม.360°

ดา้นหนา้
การยืน่แขน

ระยะยืน่ไกลสดุ 3.0 ม. 4.5 ม. 6.0 ม. 7.5 ม. 9.0 ม.

คา่ตา่งๆแสดงเป็นหน่วยกโิล

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.

LC – ความยาวแขน 2.21 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม.3 - 1573 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 8.63 เมตร 
                     8431 * 8431 *
         9032 * 9032 * 8239 * 6400      8194 * 6134
     13161 * 13161 * 10164 * 8977  8677 * 6147      8229 * 5128
     16127 * 12705  11518 * 8281  9323 * 5809      7638  4604
     17826 * 11734  12601 * 7714  9232  5500      7397  4398
     17894 * 11440  12819  7390  9007  5298      7596  4479
 18437 * 18437 * 16944 * 11469  12720  7304  8951  5248      8363  4917
 19317 * 19317 * 15000 * 11717  11453 * 7437          9503 * 5993
     11443 * 11443 *             9289 * 8862 

6.33
7.67
8.27
8.58
8.61
8.38
7.85
6.96
5.54

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.

LC – ความยาวแขน 2.63 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม.3 - 1573 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.18 เมตร 
                     7595 * 7595 *
             7621 * 6399      6285 * 5233
         9475 * 9010  8138 * 6109      6422 * 4435
     15093 * 12933  10901 * 8282  8852 * 5741  6946  4123  6764  4004
     17222 * 11777  12128 * 7656  9135  5397  6764  3956  6560  3828
     17792 * 11302  12699  7264  8864  5153      6708  3884
 15621 * 15621 * 17194 * 11229  12525  7113  8752  5052      7291  4219
 21060 * 21060 * 15576 * 11405  11729 * 7181  8806 * 5141      8542 * 5014
 16437 * 16437 * 12542 * 11844  9267 * 7514          8454 * 6894

6.86
8.28
8.85
9.13
9.17
8.95
8.45
7.64
6.37

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

LC – ความยาวแขน 3.25 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.4 ม.3 - 1498 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.67 เมตร 
             6047 * 6047 *     5700 * 5700 *
             6950 * 6568      4212 * 4212 *
         8664 * 8664 * 7558 * 6254  6238 * 4388  4311 * 4035
 13429 * 13429 * 13825 * 13542  10202 * 8532  8369  5862  7021  4191  4579 * 3655
 6871 * 6871 * 16456 * 12197  11631 * 7845  9165 * 5482  6798  3985  5048 * 3488
 10283 * 10283 * 17684 * 11483  12564 * 7365  8905  5188  6623  3825  5814 * 3515
 15157 * 15157 * 17629 * 11243  12541  7124  8724  5025      6568  3769
 21159 * 21159 * 16498 * 11299  12230 * 7099  8717  5019      7576  4372
 19415 * 19415 * 14109 * 11606  10510 * 7295          8350 * 5711
     9528 * 9528 *             7949 * 7949 *

7.62
8.83
9.36
9.63
9.66
9.45
8.99
8.22
7.06
5.24

ขดีความสามารถการเท 75.0%
เครือ่งหมายดอกจัน (*) =ขดีความสามารถไฮดรอลกิ 87% 

บมูเดยีว ความกวา้งมาตรฐาน 6.45 เมตร

B-SERIES
HYDRAULIC EXCAVATORS
CX370B



17

ม.360°

ดา้นหนา้
การยืน่แขน

ระยะยืน่ไกลสดุ 3.0 ม. 4.5 ม. 6.0 ม. 7.5 ม. 9.0 ม.

คา่ตา่งๆแสดงเป็นหน่วยกโิล

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.

NLC – ความยาวแขน 2.21 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม.3 - 1573 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 8.63 เมตร 
                     8431 * 8255
         90321 * 8789  8232  5849      8194 * 5601
     13161 * 12994  10164 * 8195  8677 * 5600      8229 * 4657
     16127 * 11440  11518 * 7514  9323 * 5268      7615  4160
     17826 * 10498  12601 * 6959  9205  4964      7375  3959
     17894 * 10214  12782  6642  8980  4765      7573  4023
 18437 * 18437 * 16944 * 10242  12682  6558  8924  4715      8338  4418
 19317 * 19317 * 15000 * 10482  11453 * 6688          9503 * 5396
     11443 * 10998              9289 * 7997 

6.33
7.67
8.27
8.58
8.61
8.38
7.85
6.96
5.54

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.

NLC – ความยาวแขน 2.63 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.6 ม3 - 1573 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.18 เมตร 
                     7595 * 7123
             7621 * 5845      6285 * 4758
         9465 * 8224  838 * 5560      6422 * 4007
     15093 * 11655  10901 * 7511  8852 * 5198  6925  3707  6743  3597
     17222 * 10535  12128 * 6899  9108  4859  6743  3542  6540  3425
     17792 * 10076  12662  6515  8837  4619      6686  3468
 15621 * 15621 * 17194 * 10004  12488  6368  8725  4521      7268  3770
 21060 * 21060 * 15576 * 10175  11729 * 6434  8806 * 4608      8542 * 4494
 16437 * 16437 * 12542 * 10600  9277 * 6759          8454 * 6207

6.86
8.28
8.85
9.13
9.17
8.95
8.45
7.64
6.37

7.5 ม.
6.0 ม.
4.5 ม.
3.0 ม.
1.5 ม.

0 ม.
-1.5 ม.
-3.0 ม.
-4.5 ม.
-6.0 ม.

LC – ความยาวแขน 3.25 เมตร, แผน่ชู 600 มม. บุง้ก ี ๋1.4 ม.3 - 1498 กก. ระยะยืน่ไกลสดุ 9.67 เมตร 
             6047 * 6047 *     5700 * 5700 *
             6950 * 6011      4212 * 4212 *
         8664 * 8485  7558 * 5702      6238 * 3969
 13429 * 13429 * 13825 * 12245  10202 * 7755  8369 * 5317  7000  3774  4579 * 3276
 6871 * 6871 * 16456 * 10941  11631 * 7084  9165 * 4943  6776  3571  5048 * 3113
 10283 * 10283 * 17684 * 10250  12564 * 6614  8878  4654  6602  3413  5814 * 3129
 15157 * 15157 * 17629 * 10018  12504  6378  8697  4492      6547  3356
 21159 * 20751  16498 * 10072  12230 * 6353  8690  4488      7552  3906
 19415 * 19415 * 14109 * 10369  10510 * 6545          8350 * 5127
     9528 * 9528 *             7949 * 7949 *

7.62
8.83
9.36
9.63
9.66
9.45
8.99
8.22
7.06
5.24

ขดีความสามารถการเท 75.0%
เครือ่งหมายดอกจัน (*) =ขดีความสามารถไฮดรอลกิ 87% 

LIFTING
CAPACITY

CX370B
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HYDRAULIC EXCAVATORS





หมายเหต:ุ CASE มอีปุกรณม์าตรฐานเฉพาะส�าหรับประเทศตา่งๆ 
และมอีปุกรณเ์สรมิมากมาย (OPT) ภาพประกอบนีห้รอืแผน่พับอืน่ๆ 
อาจเกีย่วขอ้งกบัอปุกรณม์าตรฐานหรอือปุกรณท์างเลอืก โปรด
ปรกึษาตวัแทนจ�าหน่าย CASE ของทา่นเพือ่ขอ้มลูเพิม่เตมิในเรือ่งนี้
และขอ้มลูลา่สดุทีม่เีกีย่วกบัสว่นประกอบตา่งๆ CNH Industrial 
สงวนสทิธิท์ีจ่ะปรับเปลีย่นขอ้มลูจ�าเพาะของเครือ่งจักรโดยไมต่อ้ง
แจง้ใหท้ราบเกีย่วกบัการเปลีย่นแปลงดงักลา่ว

EXPERTS FOR THE REAL WORLD
SINCE 1842

www.casece.com

creative-farm.it - 05/17

มาตรฐาน
การควบคมุเครือ่งยนต์
เครือ่งยนตค์อมมอนเรล Tire III ตามมาตรฐานยโุรป
ระบบหวัฉีดควบคมุดว้ยอเิล็กทรอนกิส์
การอุน่เครือ่งยนตโ์ดยอตัโนมตัิ
กลบัไปเดนิเครือ่งยนตโ์ดยอตัโนมตั/ิดว้ยตวัเอง
ตวัหมนุวนกา๊ซไอเสยี
ตวัหยดุฉุกเฉนิ
ป๊ัมไฟฟ้าเตมิน�้ามนัพรอ้มการหยดุอตัโนมตัิ
ตวักรองน�้ามนัเชือ้เพลงิทีม่เีครือ่งแยกน�้า

การควบคมุไฮดรอลกิ
โหมดการท�างาน อตัโนมตั ิ/ งานหนัก / ก�าลงัสงู
การควบคมุแรงบดิแปรผันของป๊ัม
การควบคมุการเพิม่พลงังาน (Power boost) โดยอตัโนมตัิ
การควบคมุเบรกเมือ่แกวง่
ไสก้รองไฮดรอลกิประสทิธภิาพสงู เป็นไสก้รองใย
สงัเคราะห ์"ซเูปอรไ์ฟน"์ (จับสิง่ปนเป้ือนไดส้งู) 
วาลว์นริภยัไฮดรอลกิทีบ่มูและบุง้กีเ๋กรด
ความเร็วขบัเคลือ่น 2 จังหวะพรอ้มการเปลีย่นเกยีรอ์ตัโนมตัิ

สภาพแวดลอ้มของคนขบั
หอ้งโดยสารทีม่ทีศันวสิยัทีก่วา้งขวาง พรอ้มกระจกนริภยั
คอนโซลและทีว่างแขนทีพั่บเกบ็ไดแ้ละปรับไดด้ว้ยหน่วย
ความจ�าทีจ่ดจ�าต�าแหน่ง
คนัโยกนริภยั
ระบบการปรับอากาศและระบบท�าความรอ้นทีป่รับไดด้ว้ยตนเอง
ทีว่างแกว้

จอภาพมองขา้งทีม่คีวามคมชดัสงู พรอ้มระบบปรับความ
สวา่งโดยอตัโนมตัิ
ขอ้ความ (ฟังกช์นั อณุหภมู ิความปลอดภยั ...) ทีจ่อแสดงผล
ระบบการวนิจิฉัยรวม
โหมดการท�างานรว่มกบัคนัเรง่เครือ่งยนต ์(อตัโนมตั/ิงาน
หนัก/พลงังานสงู)
อปุกรณป้์องกนัการลกัขโมย
มาตรวดัชัว่โมงท�างาน
การตัง้คา่ปรมิาณไหลของไฮดรอลกิเสรมิลว่งหนา้ทีเ่ลอืกได ้
คอนโซลหนา้ดา้นขวามอืทีม่ทีีจั่บนาฬกิาและโทรศพัทม์อืถอื
โชค้อพัประสทิธภิาพสงูในหอ้งโดยสารกบัตวัตดิตัง้แบบ
ของเหลว 4 จดุ
ทีปั่ดน�้าฝน
กระจกหนา้ทีเ่ปิดล็อกได ้
ทีล่า้งและทีปั่ดน�้าฝนของกระจกหนา้
กระจกบงัลมหนา้สว่นลา่งทีถ่อดได ้มพีืน้ทีเ่กบ็ในหอ้งโดยสาร
หนา้ตา่งหลงัคาหอ้งโดยสารทีเ่ป็นกระจกและแผน่เลือ่น
บงัเงาแดด
ลกัษณะควบคมุแบบ ISO ใชแ้รงงานนอ้ยและจอยสติ๊กสัน้
แผน่บงัแดดทีป่รับระดบัได ้
พรมในหอ้งโดยสารทีซ่กัได ้
กระจกมองหลงัและกระจกนริภยั
ชอ่งเก็บของ
กลอ่งแชเ่ย็นแบบฝังในตวั
เตา้เสยีบอปุกรณเ์สรมิกระแสตรง 12 โวลตแ์ละ 24 โวลต์
เปลีย่นหวักระแทก/หวัเฉือนทีเ่ลอืกไดจ้ากหอ้งโดยสาร
ปรับขา้งหนา้และทา้ยของทัง้เบาะและคอนโซล

ระบบไฟฟ้า
ขัว้ตอ่กนัน�้า
แตรคู่
ไฟท�างาน 2 ดวงในหอ้งโดยสาร
ไฟท�างานทีถ่งัน�้ามนั
ไฟท�างานทีบ่มู

อปุกรณ์
สลกัและบชู EMS (ระบบการบ�ารงุรักษาแบบขยาย) เป็น
อปุกรณม์าตรฐาน (ยดืชว่งเวลาหลอ่ลืน่ของอปุกรณ์
ประกอบไดถ้งึ 1000 ชัว่โมง ยกเวน้บุง้กี)๋
แผน่ลิม่ขา้งแบบพลาสตกิแรงเสยีดทานต�า่ทีบ่มูและบุง้กี๋
ลอ้ตนีตะขาบปิดผนกึและหลอ่ลืน่
รางลอ้ตนีตะขาบ (1 รางและดา้นหนา้)
กลอ่งเครือ่งมอืขนาดใหญ่
การก�าจัดสิง่สกปรกกอ่นเพือ่เป็นทางเลอืกในการป้องกนั
หอ้งโดยสาร
ทีน่ั่งของคนขบั
ทีน่ั่งมกีลไกกนัสะเทอืนแบบความถีต่�า่ทีป่รับไดเ้ต็มที ่รวม
ถงึตวัหน่วงไฮดรอลกิท�างานคู่
การปรับน�้าหนัก
ปรับความสงู / ปรับหนา้และปรับทา้ย
ทีว่างศรีษะทีป่รับได ้
มมุปรับพนักหลงัเกา้อีท้ีเ่บาะทีน่ั่งเอยีงไดร้าบ
ทีว่างแขนทีป่รับได ้
เข็มขดันริภยั

ตวัเลอืก
วงจรไฮดรอลกิของบุง้กี/๋ทีต่กั
วงจรไฮดรอลกิของคอ้นกระแทก
วงจรไฮดรอลกิของคอ้นกระแทก/หวัเฉือน
รางลอ้ตนีตะขาบเพิม่เตมิ

ความกวา้งของลอ้ตนีตะขาบ (600 มม. - 700 มม.-800-
900 มม. โดยขึน้อยูก่บัรุน่)
การป้องกนักระจกหนา้
การป้องกนัหอ้งโดยสาร

GPS (ระบบหาต�าแหน่งทัว่โลก) ดว้ยดาวเทยีม
ระบบอดัจาระบจีากสว่นกลาง โดยมป๊ัีมไฟฟ้าเปิด
ท�างานโดยอตัโนมตัแิรง


